1. Man betrachte in U:[X€|R2‘€<||XH<R} die glatte 2-Form T dxAdx, |

Ix II“
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In Polarkoordinaten sieht diese so aus: — 7"dr Ad p=——
r r

Also ist
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Man sieht daf3 dieser Ausdruck bei €—0 fir «=>2 divergiertund fir «<2 konvergiert.
Bei R—oo haben wir Konvergenz fir «>2 und Divergenz fir «<2 . Dies wird in Aufg. 2
bendtigt.

Im IR3 haben wir dx /\dxz/\dx3:r2cose drAndAd | also

dx /\dxz/\dx3 - d Ad (P/\d@ , etc. im R
r
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Eigentlich war gemeint:
3 1
Die Reihe 4+ ,* ist nicht absolut konvergent.

w#0

Die von Null verschiedenen Gitterpunkte haben die Form w=m+in mit m,n€Z mit m#0
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oder n#0 ,also 2=
|col

2, 2
m+n

Es ist technisch am einfachsten, sich auf den ersten Quadranten zu beschrdnken, also nur die
1

. 3 5 .
Dlvergenz von =0 m+n Zu zeigen

m#0 oder n#0

Ist w=m+in ,sobilden wir die halboffenen Quadrate

0.,=|xeR’|m<x,<m+1,n<x,<n+1] |
Die O, iiberdecken den ganzen ersten Quadranten, nur das Quadrat @, in der Ecke bleibt frei.
Es gilt

1
V xeQ,: m*+n’<|x] ,also VXEQ,: —<—F—
|x| m+n

Wir haben daher
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J'IRfoVZ(O) wdxl de -flR 0 | | —dx dx2 wz#o fQ | | —dx dxz\ méo m2+n2

m#0 oder n#0
Da wir aus 1 wissen, da3 das Integral unendlich ist, sind wir fertig.
(In Polarkoordinaten integrieren wir nicht ¢@=0..27 ,sondern ¢®=0..1w/2 )



